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1. Für die im folgenden zu subkategorisierenden Fälle gilt im Rahmen der in 

Toth (2015) eingeführten triadischen Systemdefinition S* = [S, U, E], daß U ∩ 

E ≠ Ø. 

2.1. Überlappung 

Diese fungiert raumsemiotisch iconisch, da ebenfalls S ∩ U ≠ Ø gilt. 
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2.2. Transgression 

Diese fungiert raumsemiotisch indexikalisch, da S ∩ U = Ø gilt. 
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2.3. 2-seitigkeit 

Diese fungiert raumsemiotisch symbolisch, da man zwei Systeme S*i und S*j 

mit i ≠ j hat mit [Ui, Uj]] ∩ [Ei, Ej] ≠ Ø. 
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